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DESCRIPCION
El final de carrera 6ptico (End Stop 6ptico) es
una solucién fiable para detectar el inicio o
final de cualquier tipo de movimiento
ejecutado en, por ejemplo, impresoras 3D,
mdquinas CNC o ruletas detectoras de velocidad
o giro.

Los finales de carrera opticos ayudan a
proteger la integridad de la maquina evitando
que se mueva mas alld de su rango previsto y
se dane al superar los limites deseados.

Incluye LED Verde como testigo del momento en
el que se activa el sensor dptico.
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CONEXION

Conecta tu alimentacion de 5Vcc a Vcc y GND
respectivamente en el circuito EndStop
Optico y cuando se produzca un corte en el
sensor observards que se enciende el LED
Verde, tendras un voltaje entre 2.2 Vec y 5 Vec en el
pin '0UT" del circuito y que podras conectar a
tu circuito de control (Arduino, Raspberry,
Impresora 3D o CNC).

CARACTERISTICAS
Alimentacion: 5Vecc
Medidas (An x Larx Alt):  15mm x 40mm x 25mm
Tipo de Salida: TTL (de 2.2Vcc a 5Vce)

Para informacién detallada visita
https://www.JesusdelaTorre.com/shop



